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1. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt prac budovdareyvgzanych z utwardzeniem terenu pod
urzadzenie do transportu pionowego dla 0s6b niepetamapych i jego montaprzy schodach
gtébwnych do budynkow Miejskiego Zespotu Szkét nw Bedzinie, i dotyczy:

— utwardzenia terenu w miejscu osadzenia péudiika,

— montau urzdzenia na utwardzonym terenie.
Zaprojektowano podriaik bez podszybia z rammajazdowi, dostarczany z niezbng instalacj
elektryczry do podiczenia. Niniejszy projekt zostat opracowany w zalaaiezlgdnym do zgtoszenia

prac budowlanych i wykonania robét.

2. Podstawa opracowania

Niniejszy projekt budowlany opracowano na podstawie
— inwentaryzacji stanu istniggego,
— uzgodnié z Zamawiagcym,
— obowigzujgcych norm i przepisow budowlanych.

3. Charakterystyka urzadzenia

Zaprojektowano podriaik o nagdzie srubowym o udwigu 340kg (osoba niepetnosprawna z asob
towarzyszaca) z przejazdem podgkem 90°. Jest to gotowy produkt dostarczony wramstalacy
zasilajca gotowg do podiczenia do istnigrej skrzynki zasilajcej. Naley rowniez zamontowa ostorg
wypetniapca przestrzé pod schodami od strony podestu. Ostona mocowaieiaoy pod spocznikiem
schodow.

Podndnik stuzy do pionowego transportu 0sob z ogranicgzomzliwosciag poruszania giJest
wyposaony w platforng o wymiarach 1125x1519 obudowgpionowymisciankami o wysoksri 1,10
m. Zaprojektowano poddnik bez szybu (ze stptamp najazdova) o wysokdaci ok. 2,20m, ze
sterowaniem i nagglem znajdujcymi sk w obudowie podnimika. Rama nagu i konstrukcja drzwi
orazscian bocznych na platformie wykonargezsprofili z aluminium anodowanego w kolorze
CHAMPAGNE, metalowa obudowa nggu, wypetnienigcian platformy i drzwi malowaney s
proszkowo. Mocowanie masztu éidany istniegcego budynku za pomgcamki z kgtownikow
goragcowalcowanych L50x50x4 ze stali S235JR zgodnieggoeg graficzry projektu kotwami
wklejanymi. Miejsce mocowania ramki do masztu zgedndokumentagjdostawcy podrimika.
Montaz urzagdzenia ma umaiwi ¢ dostp osobom niepetnosprawnym do obiektu.

Parametry urmdzenia:

Udzwig: 340kg / osoba niepetnosprawna na wozku irde&dim z osob towarzyszaca

Rodzaj napdu: srubowy z nakgtka bezpieczastwa

Napiccie zasilania: 1-fazowe 230 VAC, 50Hz, 16A
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Zabezpieczenie zasilania: bezpiecznik 16A
Napiccie sterowania: 24 VDC
Moc silnika: 0,95 kW
llos¢ przystankow: 2
Usytuowanie weg na platforng: pod kgtem 90°- przejazd nagtowy
Predkos¢ jazdy: 0,06 m/s
Wysokas¢ podnoszenia: do 1,60 m
Podszybie: brak, stata rampajazdowa
Wymiar podestu platformy: 1125 x 1519 mm (szert.X g
Wysokas¢ scianek bocznych: 1100 mm
Rodzaj drzwi: wychylne, jednoskrzydtowe otwieraneznie
Drzwi na platformie: 1022 x 1100 mm (szer. x gt.)
Drzwi na poziomie gornego przystanku: 1068 x 1100 ¢(szer. x gt.)
Funkcje sterowania:
jazda podnénikiem przez staty nacisk na przyciski jazdy nagda dyspozycji na platformie lub
kasetach wezwana przystankach.
Bezpieczéstwo:
— przycisk zatrzymania awaryjnego ,STOP” z sygnatémssycznym,
— ruchoma ptyta pod podtggpodestu platformy z kontaktami bezpietzt®va wyhczapcymi
podnanik w sytuacji przebywania osob, zwietiub przedmiotow pod podiggrodestu,
— kontakty bezpieczestwa w drzwiach z kontrglzamknécia i zaryglowania drzwi gdy platforma
znajduje s poza przystankiem,
— czujniki ograniczajce przecizenie podnénika z sygnatem akustycznyndwietinym, system
awaryjnego zjazdu w przypadku braku zasilania,

— sygnat dwickowy ,ALARM” na platformie.

4. Roboty budowlane

Przed przysipieniem do prac zwranych z monteem podnénika naley zdemontowé czes¢ barierki
schodow zewgtrznych przy wejciu gtdwnym do budynku i fragment kostki brukowej poziomie
terenu przylegtego.

Urzadzenie zostanie zamontowane na wybrukowanej poghero wymiarze okoto 170x180cm.

W pierwszej kolejnéci nalezy wykopa dot o gkbokasci okoto 50cm. Naspnie wykong warstwy:

— kostka betonowa 6¢cm,
— podsypka cem.-piaskowa (stosunek 1:4) 5cm,

— podbudowa z tlucznia o frakcji 20/63mm stabilizoaanechanicznie 15cm,
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— warstwa odsgczapca piasku 15cm,

5. Uwagi koncowe

— Wykonanie robét prowad&ipod statym nadzorem technicznym; prace nalkeykona zgodnie z:

— Ustawg Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994r. Zmiéjszymi zmianami,

— Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (DzZNWU47, poz. 401z dnia 6 lutego 2003r.,

— Warunkami technicznymi wykonywania i odbioru rolbédowlano-montzowych,

normami i normatywami zwezanymi,



